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III.កម្មសិទ្ធិរបស់បបំ្បែងឡាប្លែ ស កនុង    

ការរឭំក 

       នៅកនុងប្បព័ន្ធប្ែលមាន្បបំ្បែងឡាប្លែ សទងំពួង  ប្រូវយល់ នោយមិ្ន្ចបំ្លច់ 
បញ្ជា ក់ គឺថា៖  p នៅកនុងចន ែ្ ោះប្ែល បបំ្បែងឡាប្លែ សទងំន្ោះ មាន្កនំ្រ់ ទងំអស់គ្នន  ។ 
A. លីនន្អារនីរ ( linéarité)   

នបើ f  និ្ង  g  ជាធារុនន្     ប្ែលមាន្បបំ្បែងឡាប្លែ ស F និ្ង  G  ន ើយនបើ    និ្ង    
ជាចនួំ្ន្ កុផំ្ែិចជាទូ្នៅ   ន្ោះបបំ្បែងឡាប្លែ ស នន្អនុ្គម្ន៍្  h =           គឺ  
H =             

អនុ្គម្ន៍្   H  កនំ្រ់កនុងចន ែ្ ោះ ]           នោយ       ជាចនួំ្ន្ពិរប្ែលធជំាងនគកនុង 
ចនំោម្ចនួំ្ន្ពិរនន្សវ័យគុណ នន្អនុ្គម្ន៍្មាន្កនុង  f  និ្ង  g  ។ 
កម្មសិទ្ធនន្ោះ អាចបង្្ហាបា ន្នោយសងំ្ហាកនលើ លីនន្អារនីរ នន្អាងំនរប្ាលទូ្នៅ (នោយ 
សន្មរថាអាងំនរប្ាលទងំន្ោះ រួម្ប្រមួ្យ (convergente)) ។ 
 

 

រ ឺ

 

ឧទ រណ៍ 

ចូររកបបំ្បែងឡាប្លែ ស នន្អនុ្គម្ន៍្ f  និ្ង  g  កណំរ់នោយ ៖ 
f(t) = (cos (t))U(t)   និ្ង  g(t) = (sin (t))U(t) 

នយើងតាង៖ 

L [             L[f](p)  +   L[g](p)   

                    כ                
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  (t)=            និ្ង    (t) =           ។ នយើងប្លន្នោយ (F-2-D-02) 

   (p) =  
 

   
   នោយ    (           និ្ង   L(  )  =    

និ្ង   
  (p) = 

 

   
  នោយ    (           និ្ង   L(  )  =    

នោយ  f = 
 

 
    + 

 

 
       ន ើយនោយ លីនន្អារនីរ  នយើងប្លន្៖ 

L(f) =  
 

 
 L    ) +  

 
 L    )  =  

 
   +  

 
   

ែូនចនោះ  ៖ 
 [L(f)](p)  =  

 

 
 ( 

 

   
 +

 

   
  =  

 

    
   ចនំ ោះ  p > 0 

                                                                                                                                                                                    
                                                                                               ( F-3-A-01)  
ក៏ែូចគ្នន ប្ែរ ៖ 
              g = 

 

  
    -  

 

  
      ន ើយនោយ លីនន្អារនីរ  នយើងប្លន្៖ 

 
                                                                                 ( F-3-A-02)        
 

cos (t). U(t)  כ      
 

    
   ចនំ ោះ  p > 0 

 

       sin(t).U(t)  כ        
 

    
   ចនំ ោះ  p > 0 


